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Scooter with tread-lever drive 
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Abstract of CH650458 
In the case of the scooter, the drive onto the 
drive wheel (4) takes place by means of two 
tread levers (12, 13) in connection with free- 
wheel locking mechanisms (8). The two tread 
levers (12, 13) acton a common axle (7) via 
chains (15, 16) and are moved upwards again 
by springs (17). By this means, the upwards 
and downwards movements of the tread levers 
(12, 13) take place forcibly and in opposite 
directions. The feet and legs move in an 
organically pleasant and anatomically correct 
driving manner, which makes it easy to move 
the scooter forwards. 
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j) Roller mitTrethebelantrieb. 



© Beim Roller erfolgt der Antrieb mittels zwei Trethe- 
bel ( 12, 13) in Verbindung mit Freilaufgesperren (8) 
auf das Antriebsrad (4). Die beiden Trethebel (12, 13) 
wirken fiber Ketten (15, 16) auf eine gemeinsame Achse 
(7) und werden durch Federn (17) wieder aufwarts be- 
wegt. Die Auf- und Abwartsbewegungen der Trethebel 
(12, 13) erfolgen dadurch zwangsmassig und gegensinnig. 
Die Fiisse und Beine bewegen sich in einer organisch an- 
genehmen und anatomisch richtigen Antriebsart, was zu 
einer leichten Fortbewegung des Rollers fuhrt. 
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PATENTANSPRUCHE 

1 . Roller mil Trethebelantrieb, bei welchcm der Antricb mit zwei 
Trethebeln in Verbindung mil Freilaufgesperren aurdas Hinlcrrad, 
das nur in Fahrlrichtung drehen kann, erfolgt, dadurch gekenn- 
zeichnel, dass die Auf- und Abwartsbewegungen der beiden Trelhe- 
bel (12, 13) fiber Ketlcn (15, 16) auf einc gemeinsame Achse (7) mil 
zwei Freilaufgesperren (8, 9) wirken, dass von der gemeinsamen 
Achse (7) der Antrieb auf das Hinterrad (4) des Rollers iiber ein 
Ketlengetriebe (6, 10, 1 1) erfolgl, und dass die waagrechten Dreh- 
achsen (14) der Trelhebel (12, 13) in einer Linie und parallel zur 
Hinlerachse (25) Iiegen und sich in der Zone der Hinterachse (25) 
bcfindcn. 

2. Roller nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die 
Aufwartsbcwcgungen der beiden Trelhebel (12, 13) einzeln fiber 
Zugfedern ( 1 7, 1 8) erfolgen. 

3. Roller nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, dass die 
beiden Trelhebel (12, 13) fiber ein Umkehrgetriebe (20, 21, 22) mit- 
einander verbunden sind, zum Zwecke, dass die Auf- und Abwarts- 
bewegungen der Trelhebel (12, 13) zwangsmiissig und gegensinnig 
erfolgen. 



Die Erfindung betrifTt einen Roller mit Trethebelantrieb, bei wel- 
chcm der Antrieb mit zwei Trethebeln in Verbindung mit Freilauf- 
gesperren auf das Hinterrad, das nur in Fahrtrichtung drehen kann, 
errolgl. Solchc Roller, auch Trctrollcr oder Tretrollerfahrzeuge ge- 
nannl, bei dencn z. B. die Bewegung der Trethebel uber Innenzahn- 
segmentc aufdic Hinterachse erfolgt, sind bcreits bekant. Eine wei- 
lere Ausfiihrungsart ist bekannt, bei der nur ein Trethebel existiert 
und ein Fuss stetig auf einer festen Unterlage ruht. Sodann ist auch 
ein Fussantrieb mit Trethebeln bekannt, wobei eine urn eine in Rad- 
langsrichtung liegende Achse schwenkbare symmetrische Wippe 
durch Korpergewrchlsverlagerung betatigt wird und deren Schwenk- 
bewegung fiber Verbindungsglieder den Antrieb des Hinterrades be- 
wirkt. Diese Antriebc haben den Nachteil einer kraftverzehrenden 
Art von Bewegungsfibertragung, da sie zu stark von den Bewegun- 
gen des nalurlichen Ganges abweichen und besonders fur Kinder 
ungeeignet sind. 

Diese Nacbleile werden beim Trethebelantrieb nach der vorlie- 
genden Erfindung vcrmieden, indem die Auf- und Abwartsbewegun- 
gen der beiden Trethebel fiber Ketten auf eine gemeinsame Achse 
mit zwei Freilaufgesperren wirken, dass von der gemeinsamen Achse 
der Antrieb auf das Hinterrad des Rollers fiber ein Ketlengetriebe 



erfolgl. und dass die waagrechten Drehachsen der Trethebel in einer 
Linie und parallel zur Hinterachse liegen und sich in der Zone der 
Hinlerachse befinden. In einer Ausfiihrungsform konnen dabei die 
Aufwarlsbewegungen der beiden Trethebel einzeln fiber Federzug 
5 erfolgen odcr abcr, in einer Variante, die beiden Trelhebel fiber ein 
Umkehrgetriebe miteinander verbunden sein und dadurch die Auf- 
tind A bwarlsbewegungen der Trethebel zwangsmassig und gegensin- 
nig erfolgen. 

Mit diesem erfindungsgemassen Roller ist die ursprfinglich be- 

io kannte und sehr bewahrte Grundform gewahrt. Dabei wird aber die 
Fortbewegung dem Korper anatomisch richtig angepasst, so dass 
eine spielerische und leichte Form der Fortbewegung resultiert. 

Im folgenden wird der Roller anhand der Fig. 1 bis 3 beispiels- 
weise beschrieben. Die Fig. 1 zeigt den Roller in Seitenansicht und 

15 die Fig. 2 in einer teikveisen Ansicht von unten in der Ausfuhrungs- 
art nach den Anspruchen I und 2; die Fig. 3 zeigt eine teilweise An- 
sicht von unten in der Variante nach den Anspruchen 1 und 3. 

Der Roller mit Trethebelantrieb besitzt einen Rahmen 1, in dem 
eine Lenkstange 2 angeordnet ist, die ein Vorderrad 3 enthalt. Ein 

20 Hinterrad 4 ist in einer Gabel 5 des Rahmens 1 gelagert und besitzt 
ein darauf fest montiertes Ketlenrad 6. Im Rahmen 1 ist weiter eine 
Achse 7 parallel zur Hinterachse (25) angeordnet, wobei diese 
Achse 7 beidseitig des Rahmens 1 je ein Freilaufgesperre 8 und 9 
aufweist und weiter ein darauf befestigtes Kettenrad 1 0 enthalt, das 

15 mit dem Kettenrad 6 des Hinterrades 4 fluchtet und mit diesem 
durch eine Kette 11 verbunden ist. 

Im Rahmen 1 sind auch zwei Trethebel 12 und 13 beidseitig des 
Rahmens gelagert, wobei deren waagrechte Drehachsen 14 in einer 
Linie und parallel zu der Hinterachse 25 liegen und sich in der Zone 

30 der Hinterachse 25 befinden. Diese Drehachsen konnen auch mit der 
Hinterachse 25 zusammenfallen. Am vorderen Ende der Trethe- 
bel 12 und 13 sind die Enden von Ketten 15 und 16 befestigt, die 
uber die Freilaufgesperre 8 und 9 laufen und deren andere Enden an 
Zugfedern 17 und 18 befestigt sind (die Zugfeder 18 ist nicht sicht- 

35 bar dargestellt), wobei diese Zugfedern 17 und 18 in der hinteren 
Zone des Rahmens 1 befestigt sind. Anschlage 19 sorgen daffir, dass 
die Trethebel 12 und 13 auf untere Tretlagen beschrankt sind. Die 
Auf- und Abwartsbewegungen der Trethebel erfolgen in einem frei- 
gewahlten Rhythmus. 

40 In der Variante nach Fig. 3 sind anstelle der Zugfedern 17 

und 1 8 die Kettenenden 15 und 16 mit einer Kette 20 verbunden, die 
fiber ein Umkehrgetriebe lauft, verwirklicht mit zwei Kettenra- 
dern 21 und 22, die senkrecht im Rahmen 1 gelagert sind; dabei 
lauft die Kette 20 fiber Umlenkrollen 23 und 24. Die Auf- und Ab- 

45 wartsbewegungen der Trethebel 12 und 13 erfolgen dadurch zwangs- ■ 
massig und gegensinnig. 
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